1.] HacTaseH npeameT MUKPOKOHTPOJIEPU
2| Wndppa ETF054Z207
3.| Ctyancka nporpama EPIIC
4, CemecTap (M360pHOCT) 3UMCKN(n36opeH)
5, Uenn Ha npegmeToT CTekHyBare Ha 3Haera 3a BHaTpeLlHaTa apxXuTekTypa,
MHCTPYKUMUTE Y MPOrpamMmparbeTo Ha MUKPOKOHTPOJIEPUTE U
HUBHaTa NpUMeHa BO MPOEKTUPaHETO Ha UHLYCTPUCKHN
cuctemm.
6.| OcnocobeH 3a Kopuctere MUKPOKOHTPOIEPU U LONOSTHUTETHN NepugepHmn
(komneTeHLuN) CKJI010BY BO NMPOEKTUPare Ha WHAYCTPUCKN CUCTEMM.
7. Ycnos 3a 3anuwyBare JvrutanHa enekTpoHuKa.
Ha npegmeToT
8.| OcHoBHa nuTepaTypa 1. Matic Nebojsa, “PIC Mikrokontroleri”, trece izdanje, MikroElektronika
(8o 3 Hacnoswu) 2002.
2. Myke Predko, “Programing and Customizing PICmicro
Microcontrollers”, McGraw Hill, 2002.
9. bpoj Ha kpeanTK 6
10, BkyneH pacnonoxus hoHA Ha Bpeme 3+1+1
11| Pacnpegen6a Ha pacrnonoXMBoTo Bpeme 6 ECTS x 30 vaca = 180 vaca
11.1. | [ITH - | lMpegaBara-TeopeTcka HacTasa (15 Hegenu x 3 vyaca) 45 yaca
11.2. | JIB - Jlabopatopucku Bexxbu (15 Hegenu x 2 4aca) 30 yaca
11.3. | AB - AyanTopHu Bexxbu, koHcyntauum (15 Hegernm x 1 yaca) 15 yaca
11.4. | CY - CaMoCTOjHO y4ere 60 yaca
11.5. | T3 - lpoBepka Ha 3Haere(2 x 3 yaca) 6 yaca
11.6. | C3- CemuHapcku paboTtu, caMOCTOjHU 3agaqum 8 yaca
12 OueHyBarbe H
12.1. | [loceTeHOCT Ha HacTaBa, akTUBHOCT Ha 4Yac 10 6opa
12.2. | TectoBu (2 x 25 6oga) 50 6opa
12.3. | CemuHapcku paboTu, CamoCTOjHU 3a8a4umn 20 6opga
12.5. | JlabopaTtopuckun Bexxbu 20 6oga
3abenelka: OueHku:

o4 50 go 60 6oga 6 (wecr)
og 61 go 70 7(cegym)
og 71 go 80 8 (ocym)
og 81 go 90 9 (geser)

of 91 go 100 10 (gecer)
13.| Ycnos 3a notnuc 1 chopmaneH ncnut YeneLuHo peannsnpar nabopaTtopuUcKn BexXom




MNAHNPAHE AKTUBHOCTU 3A HACTABHWOT NMPEAMET MMKPOKOHTPOJIEPU

Mpegasatba - TeopeTcKa HacTasa

JlabopaTopuckm Bex6m

AyanTOpHN BEXOU

Hep,
ena | caatu Tema caaTy Tema caaty Tema
| 3 BoBepg, cnopegba Ha MMKponpoLecopu u 0
) MWKPOKOHTpOEepU, haMmniivn MUKPOKOHTpPOeNpu.
I 3 BHaTpeluHa apxuTeKTypa Ha MUKPOKOHTPOIEpU. 2 PasBoeH cuctem EASY-PIC4 3a
' ApXuTeKTypa Ha MUKpOKOHTponepoT PIC16F877 MUKpOKOoHTponepuTe Microchip PICmicro
PasBoeH nporpamcku nakeT MPLAB: kpenparse
. 3 gi;:i:emﬁimm Ha MMKPOKOHTpONEp. fporpamcky 2 NpPoeKT 1 n3paboTtka Ha nporpama, MPSIM
! P- cumynartop
Y, 3 CeT Ha uHCcTpykumm Ha mid-range PICmicro. CeT Ha 2 EASY-PIC4: BK/IVUVBAHE HA NEO-aMona
' MHCTPYKUuM Ha apyrm PICmicro MCU. ' vy A-Anona.
V. 3 I'IporpaMMparbg Ha MKPOKOHTpONepH o 2 EASY-PIC4: [eHepupate Ha 3BYK
nporpamckuoT jasuk C.
VI 3 MUWKpOKOHTpOMep: ocumnarTop, Koo 3a peceT, 2 EASY-PIC4: YnpaBsyBame co neg-gucnnej n
’ LieHTpasnHa npoLecopcka eamHuLa. BKNy4yBar-e/MCKNy4yBarse Ha perne.
MukpokoHTponep: /O nopTu, uHTepanTn 1 HUBHA EASY-PICA: VcunTBarbe Ha TacTep 1 Matpua oa
VII. 3 2 nNpeKuHyBa4ynm ynpasyBare Ha matpuua og JIE[]
obpaboTka. Anoam
EASY-PIC4: O6paboTka Ha uHTepanT:
VIIL. 3 MpB TecTt, maTepujan op | go VIl cegmuua. 2 MCUMTYBaHE Ha Nonox6a Ha TacTep-NpeKMHyBay
1 ynpaByBaH€ CO pene.
MUWKPOKOHTpOEp: BHATPELLHN TajMepu n obpaboTka : .
IX. 3 Ha MHTepanTu NPeAn3BUKAHW Of HUB, CUrYPHOCEH 2 EAeSTAgE; Ségizfﬁﬂirgigﬁng
6pojay (watchdog). pea A P Mepi.
X. 3 3anuwysare n ncHutysare og EENPOM. 2 EASY-PIC4: 3anuuyBaree v ucumTysarse of
EEMNPOM.
X 3 MukpokoHTponep: A/ Mogyn n akemauumja Ha 5 EASY-PIC4: Kopucteme Ha look-up Tabenu n
' noJaToum, cepmcka KomyHmkaumja co RS232. YNPCBYBCHE Ha 7-CErMeHTHU Aucnneu .
XIl. 3 MukpoKoHTpOnep: MoBpayBarse co PC, cepuckm nopt, 2 EASY-PIC4: YnpaByBare co rpadmyku gucnne;.
napanersH nopT, NOPTW Ha TacTaTypa v riyB4e.
MUWKPOKOHTpOEp: aHanorHn N3Ne3Hn eneMeHTH, . .
Xill. 3 PWM unanesu n ynpasysarse co dc MOTOpY 1 cTen 2 EASY-PICA: Aeusnuuja Ha nopatoum npexy A/fL
KOHBEpOTOp.
MOTOPMU.
lMpoekTupare Ha CUCTEMMN 3a MepeHe, KOHTpona un : . .
XIV. 3 yPaByBatLe CO MUKPOKOHTPONEPH. 2 EASY-PIC4: Cepuncka KomyHuKaumja co RS232.
. EASY-PIC4: YnpaByBare Ha dc MOTOp co
XV. 3 BTop TecT, matepujan og Vil go XV cegmuua. 4 MMMy NCHO-LUMPUHCKA Moy raLuja (PWM).
36vp | 45 30 0




