
1.  Nastaven predmet ELEKTRI^NI POGONI 

2.  [ifra ЕТF083L08 

3.  Studiska programa ERPS 

4.  Semestar (izbornost) leten (izboren) 

5.  Celi na predmetot Zapoznavawe so elektromotornite pogoni so razli~ni 
motori i rabotni mehanizmi kako glavno podra~je na 
primena na energetskata elektronika 

6.  Osposoben za 
(kompetencii) 

Prou~uvawe i izbor na soodveten vid na elektromotoren 
pogon 

7.  Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

Osnovi na elektrotehnika 2 

8.  Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1. Mir~evski S., Predavawa po predmetot elektromotorni 
pogoni. 

2. Boldea I., Nasar S. A., Electric Drives. 

3. Mir~evski S., Andonov Z., Zbirka re{eni zada~i po 
predmetot elektromotorni pogoni. 

9.  Broj na krediti 6,0 

10.  Vkupen raspolo`iv fond na vreme 3+1+1 

11.  Raspredelba na raspolo`ivoto vreme 6h30=180 ~asa 

11.1. P - Predavawa-teoretska nastava  45 ~asa 

11.2. AV - Auditorni ve`bi   15 ~asa 

11.3. LV - Laboratoriski ve`bi 15 ~asa 

11.4. PZ Proverka na znaewe 1. Testovi     ~asa 

2. Parcijalni ispiti 3 ~asa 

3. Ispit 3 ~asa 

4. Doma{ni raboti 10 ~asa 

11.5. SZ Samostojni zada~i 1. Proektni zada~i     ~asa 

2. Samostojni raboti 92 ~asa 

12.  Ocenuvawe  

12.1. Posetenost na nastava (do 10 boda)  10 boda 

12.2. Parcijalni ispiti (min. 60% od vkupniot broj predvideni 
bodovi) 

200 boda 

12.3. Ispit (min. 50% od vkupniot broj predvideni bodovi) 200 boda 

12.4. Testovi (max. 20% od vkupniot broj predvideni bodovi)) 50 boda 

12.5. Seminarski raboti (max.10% od vkupniot broj predvideni 
bodovi) 

20 boda 

12.6. Laboratoriski ve`bi (max. 20% od vkupniot broj 
predvideni bodovi) 

20 boda 

12.7. Proektni zada~i (max. 20% od vkupniot broj predvideni 
bodovi) 

    boda 

Zabele{ka:  

Ispitot se smeta za polo`en ako 
studentot osvoi najmalku 60% od 
vkupnio broj bodovi predvideni so 
predmetnata programa. 

Parcijalniot ispit se smeta za 
polo`en ako studentot osvoi najmalku 
30% od vkupniot broj bodovi.  

Bodovi: Ocenki: 

od 180 do205 6 ({est) 

od 206 do 230 7 (sedum) 

od 231 do 255 8 (osum) 

od 256 do 280 9 (devet) 

od 281 do 300 10 (deset) 

13.  Uslov za potpis i formalen ispit Zavr{eni obvrski opfateni so t.11 i t.12 



PLANIRAWE AKTIVNOSTI ZA NASTAVNIOT PREDMET ELEKTRI^NI POGONI 

ned 
ela 

Predavawa - teoretska nastava Auditorni i laboratoriski ve`bi 

~asa tema ~asa tema 

I.  3 
Voved vo elektromotornite pogoni. Razvoj i va`nost na elektromotornite 
pogoni. Op{ti svojstva na elektromotorniot pogon. Mehanika na 
elektromotornite pogoni. Kinematika na elektromotornite pogoni. 

1 Primeri od mehanika na EMP. 

1 
Opredeluvawe na vremetraewe na pu{tawe na elektromotornite 
pogoni. 

II.  3 
Dinamika na elektromotornite pogoni. Sveduvawe na stati~kite i dinami~kite 
momenti i zamavnite masi kon oskata na motorot. Vremetraewe na mehani~kite 
preodni pojavi kaj elektromotornite pogoni. 

1 Stati~ka stabilnost na elektromotorniot pogon. 

  

III.  3 
Mehani~ki karakteristiki na rabotnite ma{ini. Mehani~kite karakteristiki 
na elektromotorite. Rabotni i ko~ni re`imi na elektromotornite pogoni. 
Stati~ka stabilnost na elektromotorniot pogon 

1 Primeri za mehani~ki karakteristiki na ednonaso~nite pogoni. 

  

IV.  3 
Mehani~ki karakteristiki na elektromotornite pogoni so ednonaso~ni motori 
so nezavisna (paralelna) vozbuda. Op{t model na ednonaso~en motor. Pu{tawe 
vo rabota. Ko~ni re`imi na elektromotornite pogoni so ednonaso~ni motori.  

1 Primeri za mehani~ki karakteristiki na ednonaso~nite pogoni.  

1 
Mehani~ki karakteristiki na elektromotornite pogoni so 
ednonaso~ni motori. 

V.  3 
Mehani~ka karakteristika na asinhron motor. Pu{tawe vo rabota и кo~ni 
re`imi na elektromotornite pogoni so asinhroni motori. Кarakteristikи na 
sinhron motor. Pu{tawe i ko~ni re`imi na EMP so sinhroni motori. 

1 Primeri za mehani~ki karakteristiki na naizmeni~ni pogoni. 

1 Mehani~ki karakteristiki na EMP so asinhroni motori. 

VI.  3 
Primena na Matlab-Simulink za analiza na dinami~ki sostojbi i upravuvawe na 
EMP. Dinami~ki modeli na elektromotorni pogoni. Osnovni poimi i 
definicii. Dinami~ki model i preodni pojavi kaj ednonaso~ni pogoni. 

1 Дinami~ki model i preodni pojavi na ednonaso~ni pogoni. 

2 
Pu{tawe na elektromotoren pogon so trifazen kafezen asinhron 
motor so preklopka yvezda - triagolnik. 

VII.  3 
Dinami~ki model i preodni pojavi kaj elektromotornite pogoni so asinhroni 
motori. Dinami~ka stabilnost na elektromotorniot pogon. 

1 Дinami~ki model i preodni pojavi na pogoni so asinhron motor. 

1 Dinami~ki model na ednonaso~en pogon vo MATLAB. 

VIII.  3 Proverka na znaeweto (Parcijalen ispit). 
  

  

IX.  3 
Ednonaso~ni pogoni so promenliva brzina. Klasi~ni na~ini na regulacija na 
brzinata. Regulacija na brzinata na ednonaso~ni elektromotorni pogoni so 
promena na napojniot napon preku sopstven izvor (grupa G-M). 

1 Primeri za regulacija na brzinata na ednonaso~ni pogoni. 

2 Dinami~ki model na pogon so asinhron motor vo MATLAB. 

X.  3 
Sovremeni na~ini na regulacija na brzinata na ednonaso~ni elektromotorni 
pogoni so promena na naponot preku energetski preobrazuva~i (AC/DC i DC/DC). 

1 Primeri za regulacija na brzinata na ednonaso~ni pogoni. 

2 Regulacija na brzinata na EMP so ednonaso~ni motori. 

XI.  3 
Naizmeni~ni pogoni so promenliva brzina. Klasi~ni na~ini na regulacija na 
brzinata (voveduvawe dodaten otpor vo rotorskoto kolo, promena na brojot 
~iftovi polovi). 

1 Primeri za regulacija na brzinata na naizmeni~ni pogoni. 

  

XII.  3 
Sovremeni na~ini na regulacija na brzinata so promena na frekvencijata  i 
naponot (teoriski osnovi, primena na indirektni i direktni f/U probrazuva~i). 
Regulacija na brzinata vo kaskadni vrski.  

1 Primeri za regulacija na brzinata na naizmeni~ni pogoni. 

2 Regulacija na brzinata na EMP so asinhroni motori. 

XIII.  3 
Izbor na motor za elektromotorniot pogon. Teorija na zagrevaweto na 
elektri~nite ma{ini kako osnova pri izborot na elektromotorot. Metoda na 
sredna vrednost na zagubite. Metoda na ekvivalentna struja. 

1 Primeri za vlijanie na zagrevaweto na elektomotorot. 

  

XIV.  3 
Metoda na ekvivalenten moment. Metoda na ekvivalentna mo¸nost. Vidovi 
tipi~ni optovaruvawa vo elektromotornite pogoni. Dozvolen broj ciklusi z na 
optovaruvawe za kafezni asinhroni motori. 

1 Primeri za izbor na elektromotor. 

1 Izbor na elektromotor za elektromotoren pogon. 

XV.  3 
Me|usebno vlijanie na pogonot i izvorot na napojuvawe.Generirawe harmonici 
kaj pogonite so promenliva brzina. Presmetka i na~ini za namaluvawe na 
harmonicite. Elektromagnetska kompatibilnost. Propisi i standardi. 

1 Primeri za me|usebno vlijanie na pogonot i izvorot na napojuvawe. 

2 Analiza na harmonici kaj naso~uva~ i invertor. 

Zbir 45  30  



 


