1. | HactaBeH npegmeTt ATJIMKATUBEH CO®TBEP BO EMI
2. | Wndppa ET®0747101
3. | Ctyancka nporpama KUEE
4. | CemecTap (M360pHOCT) neteH (M360peH)
5. | Uenn Ha npegmeToT 3arnosHaBare Co pas3iMyHu NPorpamMcKu NakeT Kom Moxar ga
ce KopucTaT 3a aHann3a, gu3ajHuparke, yrpaByBare, 3aliTnTa
M U3roTByBame Ha [JOKyMeHTauuja Ha eJ1IeKTPOMOTOPHM 1OroHN
6. | OcnocobeH 3a Kopucterme Ha pasninydHmn CoObTBEPCKU NakeTu Kou ce
(komneTeHuun) KopucTar BO €/1IEKTPOMOTOPHM MOroHN
7. | Ycnos 3a sanvuwyBane YnpaByBare Ha e1eKTPOMOTOPHM 1OroHN
Ha npegmMeToT
8. | OcHoBHa nuTepaTypa 1. MATLAB User Manual
(Ao 3 Hacnosw) 2. LABVIEW User Manual
3. AUTOCAD user guide
9. | bpoj Ha kpeguTn 5
10. | BkyneH pacnonoxus oHA Ha Bpeme 2+1+42
11. | Pacnpegen6a Ha pacnonoxusoTo Bpeme | 5x30=150 yaca
11.1. | [1- lNpegaBar-a-TeopeTcka HacTaBa 30 yaca
11.2. | AB - AyanTopHu Bexxbum 15 yaca
11.3. | JIB - JlabopaTtopucku Be)xbu 30 yaca
11.4. | 13 [MpoBepka Ha 3Haeme 1. TectoBu yaca
2. MNapywujanHn ncnntm 3 yaca
3. icnnt 3 yaca
4. Jomaluxn pabotun 10 yaca
11.5. | C3 CamocTojHu 3agayun 1. lpoekTHu 3agaun yaca
2. CamocTojHn pabotun 59 wvaca
12. | OueHyBarse
12.1. | MNoceTeHocT Ha HacTaBa (go 10 6oga) 10 6oga
12.2. | MNapymjasnuay ucrninty (min. 60% of BKyrnHUOT 6poj npegBugeHn 200 6opga
6og08u)
12.3. | Ycrmnt (min. 50% of BKynHWOT 6poj npeasugeHn 604084) 200 6oga
12.4. | TectoBu (max. 20% o4 BKyrnHMOT 6poj npeasugeHy 6040841)) 50 6oga
12.5. | CemuHapcku paboty (max.10% of BKyrnHUOT 6poj npeaBugeHn 20 6opga
6og084)
12.6. | Jlabopatopuckn Bexx6u (max. 20% o4 BKYnNHUOT 6poj 20 6opga
npegsugeHn 604084)
12.7. | lpoekTHU 3aga4m (max. 20% of BKYrnHUOT 6pOj npeasugeHn 6oaa
60g08u)
3abeneLuka: Boposu: OueHKu:
McnntoT ce cmeTa 3a NonoxXeH ako og 180 go205 6 (wecrT)
CTYAEHTOT ocBoM Hajmanky 60% og,
BKYMHWO 6poj 601081 NpeaBNAEHN CO 04 206 go 230 7 (cegym)
MapuunjanHMoT NCNUT ce cMmeTa 3a
MOJIOXEH aKO CTYAEHTOT OCBOM HajMasiKy 04 256 go 280 9 (geser)
30% opf BKYNHUOT 6poj 6040BMU. og 281 go 300 10 (gecer)
13. | YcnoB 3a notnuc n oopmaneH ucnut 3aBpLueHn 06Bpckn ongpateHn co .11 n 1.12




MIAHNPAHE AKTUBHOCTU 3A HACTABHWOT NMPEOMET AMJIMKATUBEH CO®TBEP BO EMI

MpegpaBatba - TeopeTcKa HacTasa

AyanTOpHM 1 NabopaTopucKn BEXOU

Heq
ena | yaca Tema yaca Tema
1 3anosHaBarbe co MATLAB u peluaBarbe Ha OCHOBHU MaTemMaTuyKu
2 Boses. Baparba kou ce nocTasysaart 3a codpTeep. MNogen6a. npo6nemu.
3 PelwaBare Ha OCHOBHM MaTeMaTykn npobnemu
" 5 | CocbTeep 3a AMHaMu4KM COCTOjOM, ynpasysatbe 1 3awTuTa 80 EMM. Onwti 1 AvHammuyki Mofen Ha noroH 8o MATLAB v Haofakbe peluerme.
' kapakTepucTukun. Boseg Bo MATLAB. Opranusauuja v Ha4uH Ha nporpamvparse. 3 Mpumepy co Symbolic toolbox
1 Mpnmepm co npumera Ha SIMULINK un Control system toolbox.
M. 2 Control system toolbox. Symbolic toolbox. SIMULINK. 3 Mpumena Ha MATLAB 3a go6vBarbe Ha ANHAMUYKI KapaKTepUTUKV Mpu
MnyLUTaHe Ha MOroH CO aCUHXPOH MOTOP.
Mpumerna Ha MATHEMATICA 3a pelwaBate Ha npobnemu 1 cnopegba co
1| MATLAB.
V. 2 Boeen Bo MATHEMATICA. KapkaTepuckuku n pasnuku co MATLAB.
3 Mpumena Ha SIMULINK u Control system toolbox 3a onpegenysare
Ha cTabuIHOCT Ha MOroH CO e4HOHACOYEH MOTOP.
1 Mpumepu 3a npumeHa Ha LABVIEW.
V. 2 LABVIEW. Pa6oTHa okonuHa. Bapara. MoXXHOCTU 3a Kopucteme.
Codpbreep 3a cumynaumja Ha EMI. 3anosHasarse co MATLAB - Sympower 1 Mpumepy 3a npumera Ha MATLAB - Sympower blockset.
VI. 2 blockset. MATLAB - mehsim blockset. HameHa n kapakTepuctuku. MNoBp3yBarse -
co Sympower blockset. Mpag6a Ha CIoXeHN cUcTeMM. 3 Mpumep 3a perynauuja Ha 6pauHa Ha EMIM co Sympower blockset.
1 MpumMepm 3a cocTaByBare Ha cucTeMu co npuHeHa Ha MATLAB
Vil 5 | Mporpamckm nakeTy sa aHanmsa Ha enexTpudHy kona. PSPICE KapakTepucTvki i Sympower u Mehsim blocksets.
’ orpaHudysarsa Bo EMIT. CASPOC - pa60THa OKOJIMHa U KapaKTepUCTUKK. 3 COCTaByBaI—be Ha CUCTeM 3a BEKTOpCKa perynauuja Ha noroH co
aCWHXPOH MOTOp co npumeHa Ha MATLAB - Sympower blockset.
1
VIIL. 2 MpoBepka Ha 3Haerse ([MapumjaneH nenur).
IX 5 CodbTeep 3a MNJY. HameHa 1 onwTn KapakTepucTUKU. HaumH Ha nporpamuparbe. 1 Mpumepu co CASPOC.
’ SIMATIC STEP7 nporpamcku nakeT. HameHa n kapakTepucTuku. 3 Mpumera Ha CASPOC BO MOFOH CO AHOHACOEH MOTOP.
1 C SIMATIC STEP7.
X 2 PROTOOL HameHa v HaunH Ha nporpamuparse. SYSWIN u gpyru naketu. Pasnuku n OCTaByBarse Ha LOMM 32 yNIPasyBarse ¢o nprmena Ha
. CReLNdUUHOCTHU. 3 M3paboTka Ha nporpama 3a SIMATIC 3a ynpaByBar€e Ha NOroH co
ACWHXPOH MOTOP.
XI 5 | Cotbreep 3a kpeuparse Ha AOKyMeHTauuja Bo EMI. [loatoun 3a cTaHAapAHN 1 Mpumepy 3a npuMeHa Ha PROTOOL.
' nporpamu. Joaatoum 3a EXCEL.
Xl 5 | AUTOCAD n AUTOCAD Electrical. KapakTepucTikin 1 MOXHOCTV 3a npumMeHa. 1 Mpumepyn co EXCEL u Herosu gogaToum.
' Onuc Ha paboTHOTO OMKpPYXXyBare. 3paboTka Ha eNeKTPUYHN LEMN.
1 Mpumepm 3a usroteysare Ha wemm co nomow Ha AUTOCAD Electrical.
XIll. 2 EPLAN. HameHa n 6apamnsa. N3rotByBame Ha gokymeHTaumja co EPLAN.
XIV 5 | SCADA nporpamu 8o EMM. Mpumena Ha SCADA nporpami 8o EMI sa cobupatbe 1 1 Mpumepu 3a 3roTByBarbe Ha Wemu co noMol Ha EPLAN.
: 06paboTka Ha nogaTtouu, 3alTuTa, AeTeKumja Ha rpeLlKu, curHanusauyja. 3 NapaboTka Ha AOKyMeHTauuja 3a ynpasyBarbe co npumena Ha EPLAN.
1 n nnK j SCADA.
XV. 2 Hajuectn SCADA nporpamu v HuBHU Kapaktepuctmkn. OcHosu Ha WINCC. PUMEPW 38 NoBp3yBarLe Ha €O KOMMIYTEP 1 NPVMEHa Ha
36up | 30 45







