
1. Nastaven predmet ELEMENTI ZA AVTOMATIZACIJA I ROBOTIKA 

2. [ifra ETF013L02 
3. Studiska programa  KSIA 

4. Semestar (izbornost) leten (zadol`itelen)  

5. Celi na predmetot Zapoznavawe so strukturata na sistemite za upravuvawe; 
Principi na dejstvuvawe i podelba na sredstvata za 
avtomatizacija; Inteligentni senzori; Izvr{ni organi i 
regulacioni ventili; Stati~ki i dinami~ki karakteristiki 
na sred. za avtomatizacija; SCADA sistemi. 

6. Osposoben za 
(kompetencii) 

razbirawe na SU i vrskite pome|u niv preku steknatoto 
znaewe za principite i izvedbata na elementite na SU; 
odreduvawe na parametrite na stati~kite i dinami~kite 
karakteristiki na elementite na SU; rabota so realni 
elementi i sistemi na upravuvawe. 

7. Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

linearni dinami~ki sistemi, 

8. Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1. Georgi Dimirovski: Tehni~ki sredstva na avtomatizacija, 
interna skripta za predavawa 
2. Rihard Karba: Gradniki sistemov vodenja, Zalozba 
Fakulteta za elektrotehniko, Ljubljana, 1994. 

9. Broj na krediti 6 

10. Vkupen raspolo`iv fond na vreme 180 

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme       

11.1. P - Predavawa-teoretska nastava  45 ~asa 

11.2. LV - Laboratoriski ve`bi  0 ~asa 

11.3. AV - Auditorni ve`bi, konsultacii 30 ~asa 

11.4. SU - Samostojno u~ewe  70 ~asa 

11.5. PZ - Proverka na znaewe  5 ~asa 

11. 

11.6. SZ - Seminarski raboti, samostojni zada~i 30 ~asa 

Ocenuvawe  

12.1. Posetenost na nastava do 10 boda  10 boda 

12.2. Parcijalni ispiti  200 boda 

12.3. Testovi 0 boda 

12.4. Seminarski raboti i samostojni zada~i 10 boda 

12.5. Laboratoriski ve`bi 0 boda 

Bodovi: Ocenki: 
od 110 do132 6 ({est) 

od 133 do 154 7 (sedum) 

od 155 do 176 8 (osum) 

od 177 do 198 9 (devet) 

12. 

Zabele{ka:  

od 199 do 220 10 (deset) 

13. Uslov za potpis i formalen ispit posetenost na nastavata, zavr{eni 
laboratoriski ve`bi 



PLANIRAWE AKTIVNOSTI ZA NASTAVNIOT PREDMET ELEMENTI ZA AVTOMATIZACIJA I ROBOTIKA 

Predavawa - teoretska nastava Auditorni i laboratoriski ve`bi ned 
ela ~asa tema ~asa tema 

2 Potrebata od standardni unificirani upravuva~ki sistemi i vidovi. 
I. 3 

1. Voved: Definicija na osnovnite poimi; Struktura na SU ; osnovni elementi 
na sistemite za vodewe procesi; oznaki na elementite vo tehnolo{kite {emi; 
Op{ti barawa pri regulacija; Vlijanieto na povratnata sprega; 0       

2 
Primeri na nekoi unificirani  upravuva~ki sistemi i primeri za 
regulaciono-upravuva~ki konturi. II. 3 

Klasifikacija na sistemite za vodewe i problematikata za izbor na procesna 
oprema; Intuitiven pristap kon poimot vodewe (ra~no, dvosostojbeno, 
proporcionalno, proporcionalno-integrira~ko);  0       

2 Analiza i sporedba na nekoi standardni regulaciski strukturi. 
III. 3 

Pregled na standardni regulaciski strukturi-P, PI, PD, PID regulacija; 
Upravuvawe zemaj}i gi vo predvid naru{uvawata; Regulacija na odnos; 
Kaskadna regulacija; 0       

2 Obrabotka na nekoi vidovi dava~i za pomestuvawe, brzina, zabrzuvawe. 
IV. 3 

2. Merno-informacioni elementi: Informacija za pomestuvawe, brzina, 
zabrzuvawe, sila i torzija ; Metodi vrz baza na promena na otpornost; 
Induktivni metodi; Kapacitivni metodi;   0       

2 Obrabotka na nekoi tipovi senzori i transduseri za pritisok. 
V. 3 Senzori i transduseri za pritisok; 

0       

2 Obrabotka na nekoi elementi za dobivawe informacija za temperatura. 
VI. 3 

Dava~i na temperatura; Otporni~ki termometri i termopar; Radijacioni 
pirometri; Drugi metodi za dobivawe informacija za temparaturata; 0       

2 Obrabotka na nekoi dava~i na protok. 
VII. 3 

Dava~i na protok; Dava~i na osnova na diferencijalen pritisok, dava~i so 
konstanten pad na pritisok; Venturieva cevka; turbinski transduseri; 
ultrazvu~ni; drugi dava~i; 0       

2 kolokviumska nedela - nema predavawa 
VIII. 3 kolokviumska nedela - proverka na znaeweto preku kolokvium 

0       

2 
Merno-pretvoruva~ki uredi za davawe informacija za svojstvata na 
materijalite i supstancite. IX. 3 Dava~i za svojstvata na materijalite-gustina, viskoznost, vla`nost i drugi;  

0       

2 Obrabotka na nekolku komponenti od senzori koristeni vo robotikata. 
X. 3 

Inteligentni senzori; Senzori vo robotika 1 (digitalen kompas, soner, 
mahani~ki dopir); 0       

2 Obrabotka na nekolku komponenti od senzori koristeni vo robotikata. 
XI. 3 Senzori vo robotika 2 ( kameri, laserski dale~inski mera~i; 

0       

2 
Obrabotka na nekoi vidovi izvr{ni elementi (elektri~ni motori i 
drugo). XII. 3 

3. Izvr{ni elementi: Karakteristika na izvr{nite elementi; Elektri~ni 
zasiliva~i i kone~ni izvr{ni ~lenovi; Elektri~ni motori; Nekontinualno 
dejstvuva~ki elektri~ni aktuatori; 0       

2 Obrabotka na nekoi hidrauli~ni i pnevmatski izvr{ni komponenti. 
XIII. 3 Pnevmatski i hidrauli~ki pogoni; regulacioni ventili; Ventilski aktuatori; 

0       

2 
Primeri na upravuva~ki uredi vo digitalna i analogna izvedba i nivna 
sporedba. XIV. 3 Izvedba na upravuva~ki uredi - analogna i digitalna izvedba; 

0       

2 Nekoi tipovi uredi za alarmirawe i za{tita. 
XV. 3 

Elementi za alarm, za{tita , nadyor i prika`uvawe na sostojbata  vo 
avtomatiziran proces; Uvod vo sistemite za vizualizacija na procesni 
veli~ini i sevkupniot proces (SCADA sistemi)  0       

Zbir 45  30  

 


